Témy bakalarskych prac pre akademicky rok 2026/2027 pre studijny program
elektrotechnika — pre Specializacie

1. Navrh demonstracného panelu pre prifazovanie laboratérneho generatora ku elektrickej sieti

Veduci ZP: Ing. Vladimir Vavrus, PhD.

Konzultant ZP: Ing. Pavel Lehocky, PhD.

Anotacia:

Cielom préace je navrhnit a zostrojit demonstraéné panely, ktoré umoznia poloautomatické pripojenie
trojfazového generatora ku napdjacej sieti. Na realizaciu prvého panelu sa pouziju postupy klasického
fazovania generdtora ku sieti a na druhy panel sa pouziju najmodernejSie elektronické komponenty
k tomuto Ucelu skonstruované (synchronoskop). Panely budd kompaktnych rozmerov s vlastnym napajanim
za dodrzania vsetkych technickych a bezpeénostnych predpisov. Sucastou panelov bude aj navod na ich
pouzivanie s podrobnejsim vysvetlenim funkcionality. Zapojenie panelov bude overené s realnym
synchrénnym generatorom.

2. Vytvorenie metodik merania modernych tocivych elektrickych strojov

Veduci ZP: Ing. Pavel Lehocky, PhD.

Anotdcia:

Cielom prace je vytvorenie laboratérnych postupov, ktoré slvisia s meranim modernych tocivych
elektrickych strojov (BLDC, SMPM...). Tieto meracie postupy musia byt navrhnuté v sulade s technickymi
normami s ciefom implementéacie do vyucbového procesu. Praca musi obsahovat navody na merania
vybranych konkrétnych strojov s realizovanymi meraniami na tychto elektrickych strojoch.

3. Névrh riadiaceho algoritmu pre sutazné auticko NXP cup

Veduci ZP: doc. Ing. Pavol Makys, PhD.

Anotacia:

Cielom prace je navrhnit a implementovat algoritmus riadenia zdvodného auticka pre $pecialnu disciplinu
v ramci sutaze NXP cup. Autor prace taktiez mozZe upravit existujici podvozok auti¢cka s DC motormi
o potrebny hardvér, nutny na absolvovanie vybranej discipliny v rdmci sutaze. Samozrejmostou je aktivna
Ucast v time a zUc€astnenie sa kvalifikacie do sutaze.

4. Navrh riadiaceho SW pre riadenie pohonu posuvu drétu MIG/MAG zvaracky

Veduci ZP: doc. Ing. Pavol Makys, PhD.

Anotacia:

Cielom prace je navrhnut riadiaci softvér pre poloautomaticky zvaraci zdroj MIG/MAG. SW pozostava
z riadenia rychlosti jednosmerného motora pri procese zvarania, podla nastaveni ovladacich prvkov. Okrem
riadenia rychlosti motora musi SW umoznovat riadit cely proces zvarania (okrem nastavenia zvaracieho
prudu a napétia), teda riadenie ovladania zvédracieho zdroja a procesu zvarania na zaklade nastaveni
ovladacich prvkov. Pouzity riadiaci MCU je z rodiny DSP procesorov firmy NXP MC56F83xxx. Funkcionalita
riadiaceho SW bude overend v redlnom zvaracom poloautomate MIG/MAG.

6. Vytvorenie graficky orientovaného nastroja pre predikciu vyroby fotovoltickej elektrarne v jazyku
Python

Veduci ZP: prof. Ing. Peter Bracinik, PhD.

Anotacia:

Cielom bakalarskej prace je v jazyku Python vytvorit aplikaciu, ktord bude vykondvat predikciu vyroby
vo fotovoltickej elektrarni a vysledky predikcie bude zobrazovat nie len graficky, ale aj ukladat do vhodného
formatu suboru. Pre predikciu budu pouZité najmenej 2 rozne predikéné modely, pricom podkladové data
pre predikciu sa budd automaticky stahovat z volne dostupnych meteo portélov cez API rozhranie. Horizont
predikcie bude mozné zvolit pri vypocte. Pri vypocéte bude aplikdacia umoziiovat zadavanie kluc¢ovych
parametrov uzivatelom, ktoré bude ukladat do zoznamu pouzitelnych rieeni pre buduce pouzitie. Aplikacia
bude sluzit nielen pre pedagogické a vedecko-vyskumné potreby katedry, ale aj ako nastroj




pre rozhodovanie potenciondlnych zaujemcov o obstaranie fotovoltickej elektrarne, alebo ako nastroj
pre prosumerov pre planovanie ich lokalnej vyroby a spotreby.

7. Vytvorenie synchronizaéného modulu pre synchronizaciu toéivych strojov zo sietou a medzi sebou
Veduci ZP: Ing. Maridan Tomasov, PhD.

Anotacia:

Teoretickd Cast prace sa zameria na problematiku synchronizécie to€ivych strojov. Budu predstavené
principy a metddy synchronizdcie a taktieZ zariadenia pouzZivané na synchronizaciu v praxi. Na zaklade
prehladu a dostupného vybavenia sa navrhne metdda na prifazovanie sustrojenstiev synchrénny generator-
asynchrénny motor do jednej spojenej siete. Po otestovani a pripadnych vylepSeniach sa navrhnutd
metodolégia zhodnoti z praktického hladiska.

8. Vytvorenie interaktivneho nastroja pouzitelného pri vyucbe na katedre KEEP v prostredi MATLABuU
Veduci ZP: Ing. Matej Tkac, PhD.

Anotacia:

Ulohou prace $tudenta bude vytvorenie interaktivneho nastroja, ktory bude mozné pouzit ako uéebnd
pomdcku. Pre vytvorenie interaktivheho nastroja Student vyuZije prostredie MATLABuU, kde bude vyuZivat
uz vytvorené funkcie a kniznice ako aj vlastné znalosti s prdcou v tomto prostredi. Pocas prdce si Student
za vedenia veduceho prace urci problematiku, pre ktoru by tento ndstroj vytvoril. Vysledkom prace by mal
byt plne funkény nastroj, ktory bude mozné vyuzit pocéas vyucby na katedre KEEP.

9. Modelovanie fotovoltickych elektrarni v jazyku Python pomocou kniZnice pvlib python

Veduci ZP: Ing. Pavel Stanko, PhD.

Anotdcia:

Cielom bakalarskej préce je analyza kniznice pvlib v jazyku Python sluzZiacej na definiciu a modelovanie
fotovolitckych elektrarni. Obsahom prdce bude opis fungovania modelov fotovoltickych elektrarni
definovanych v skimanej kniznici a sp6sob zadavania vstupnych dat o pocasi na zaklade poZiadaviek danych
modelov. Praca sa bude zameriavat na prvky obsiahnuté v databazach kniznice a na moznosti ich Gpravy, i
doplfania. O¢akavanym vystupom prace st funkéné kddy v jazyku Python s opisom ich funkcionality.

10. Vytvorenie databazy parametrov fotovoltickych panelov _a batériovych uloZisk pre ucely ich
modelovania

Veduci ZP: Ing. Pavel Stanko, PhD.

Anotacia:

Cielom bakaldrskej prace je vytvorenie prehladu o moZnostiach modelovania fotovoltickych panelov a
batériovych ulozZisk a identifikdcia parametrov, ktoré su potrebné pre ucely ich modelovania. Na zaklade
zistenych informacii o modelovani tychto prvkov Student vytvori databdzu parametrov redlnych prvkov.
Vytvorend databdza bude okrem samotnych parametrov obsahovat aj nastroje na pracu s tymito datami,
ich vizualizaciu a vykreslenie zdkladnych charakteristik. Databdza bude sluZit ako zaklad pre dalSiu
vyskumnu ¢innost.

11. Navrh elektrického pohonu prepajacieho systému s cielom zniZenia energetickej naroc¢nosti objektov
Veduci ZP: prof. Ing. Pavol Rafajdus, PhD.

Anotdcia:

Cielom bakalarskej prace je navrhnut a realizovat elektricky pohonny systém, ktory bude regulovane
prepajat priestory s vacsim teplotnym rozdielom na zdklade snimania teplot. Jedna sa hlavne o objekty,
ktoré disponujui napr. zimnymi zdhradami, ktoré su sucastou obytnych jednotiek a je mozné vyuzit ich
zvySenu teplotu zo solarnej energie na vykurovanie tychto obytnych jednotiek s cieflom znizenia ich
energetickej narocnosti, resp. zniZzenia vyroby tepla z fosilnych alebo inych neobnovitelhych zdrojov
energie.

12. Vytvorenie ndstroja pre real-time monitoring a vizualizaciu merania

Veduci ZP: Ing. Matej tkac, PhD.

Anotacia:

Ulohou prace bude vytvorit nastroj pre real-time monitoring a vizualizaciu merania, ktoré sa uréi po dohode
s vedulcim prace. V rdmci rieSenia prace si Student vytvori prehlad o moZnostiach tvorby nastrojov pre real-




time monitoring a ich ndsledného vizualizovania, pricom bude schopny na zaklade vytvoreného prehladu
vytvorit nastroj pre zvolené meranie. Cielom prace je vyuzit vytvoreny nastroj pre vyskumné ako aj
edukacné ucely na katedre KEEP.

13. Névrh rozhrania pre automatizované spracovanie vysledkov diagnostiky VN zariadeni

Veduci ZP: prof. Ing. Peter Bracinik, PhD.

Anotacia:

Cielom bakalarskej prace je vytvorit sadu formularov, pomocou ktorych bude moiné automatické
spracovanie vysledkov diagnostiky VN zariadeni pomocou nastrojov IKT a ich ukladanie do databazovo
orientovaného systému. Ocakdava sa, Ze Student sa oboznami so sp6sobom realizacie vybranych typov
diagnostickych merani VN zariadeni, vykona analyzu v su€asnosti pouzivanych vystupov pre protokolovanie
diagnostickych merani a navrhne pre obsluhu vykondvajicu merania rozhranie/formulér, ktory
prostrednictvom beZne dostupnych nastrojov IKT umozni zaznamenat Udaje z merania a ich naslednd
automatizované spracovanie pre archivaciu.

14. Navrh meracieho systému a metodiky statického overenia rychlosti e-kolobezky

Veduci ZP: Ing. Pavel Lehocky PhD.

Anotacia:

Bakaldrska praca je zamerana na vypracovanie ndvrhu zariadenia na statické meranie rychlosti e-kolobezky
bez nutnosti jazdy. Navrhované zariadenie bude uréené na pouZitie v redlnej prevadzke a jeho mechanické
usporiadanie umozni bezpecné a spolahlivé meranie rychlosti e-kolobezky. Limitujucim faktorom
pri mechanickom navrhu bude kompaktnost. Z tohto dévodu bude potrebné minimalizovat rozmery a
hmotnost tak, aby sa dosiahla lahkd manipuldcia a prenosnost v praxi. Pri navrhu sa zohladnia aj
e-kolobezky, ktoré maju dve hnacie kolesa. Sucastou priace bude navrh spésobu merania rychlosti
e-kolobezky s vyhodnotenim vysledkov vratane stanovenia presnosti a opakovatelnosti. Vystupom prace
bude navrh mechanického usporiadania, rieSenie elektrickej Casti zariadenia a odporicana metodika jeho
pouZzitia.

15. Ndvrh elektrickej inStaldcie autonémnej domdcnosti so solarnym napajanim

Veduci ZP: doc. Ing. Marek Roch, PhD.

Anotacia:

Bakaldrska praca sa zaobera navrhom plne samostatnej elektrifikovanej domdcnosti nezavislej od verejnej
elektrickej siete. Ciefom prace je navrh elektrickej instaldcie domacnosti napdjanej zo soldrnych panelov
s akumulaciou energie do batériového uloZiska vratane rieSenia zdlozného zdroja pri poruche napajania.
Praca sa venuje aj navrhu elektrického vykurovania, integracii systému inteligentnej domacnosti a rieSeniu
bezpecnosti elektrickej instaldcie ndvrhom elektrického rozvadzaca v sulade s platnymi normami STN.
Zavere€na Cast sa zameriava na moznosti Uspory elektrickej energie v domacnosti. Vysledkom je uceleny
navrh technického rieSenia samostatnej elektrifikovanej domacnosti.

16. Vytvorenie 3D modelu Bankiho turbiny pre vyucbové tcely

Veduci ZP: doc. Ing. Marek Roch, PhD.

Anotdcia:

Bakalarska praca sa zaobera vytvorenim trojrozmerného modelu Bankiho turbiny urceného pre vyucbové
Ucely. Cielom prace je spracovanie 3D modelu turbiny na zaklade dostupnych technickych podkladov a
principov jej ¢innosti, ktory bude slizit ako ndzorna didakticka pomécka pri vyuébe technickych predmetov.
Praca sa zameriava na popis konstrukcie a funkcie Bankiho turbiny, ndvrh jej jednotlivych casti a ich
vzajomné zostavenie do funkéného celku. Sicastou prace je aj priprava vystupov vhodnych na prezentaciu
a vyuZitie vo vzdeldvacom procese, napriklad vo forme vizualizacii alebo animdcii. Vysledkom prace je 3D
model Bankiho turbiny vyuzitelny na podporu technického vzdelavania.

17. Procesy navrhu a praktickej pripravy elektrotechnickych noriem

Veduci ZP: Ing. Ivan Litvaj, PhD.

Anotacia:

Teoretickd Cast prace sa sustreduje na popis oblasti normalizacie, zvlast na popis oblasti technickej
normalizacie. Praca ma obsahovat popis systému technickej normalizicie, Urovne normalizdcie —
podnikova, ndrodna, eurdpska, medzinarodnd, typy technickych noriem, procesy tvorby technickych




noriem — od navrhu aZ po schvalenie a pod. Ulohou $tudenta v tejto préaci je podrobnejiie popisat procesy,
ktoré sa tykaju technickej normalizacie v Slovenskej republike, podrobnejsie popisat procesy prijimania
elektrotechnickych noriem. Prakticka cast prace je zamerand na popis procesov navrhu a pripravy aj
konkrétnej elektrotechnickej normy. Praca by mala obsahovat aj navrh moznych zlepseni v procesoch
navrhu a pripravy technickych noriem v Slovenskej republike.

18. Certifikacia produktov, UL certifikacia produktov u konkrétneho vyrobcu strojov

Veduci ZP: Ing. Ivan Litvaj, PhD.

Anotacia:

V teoretickej Casti je prdca zamerana na popis oblasti certifikacia produktov, dévody certifikacie produktov,
vyznam, ciele, ¢lenenie certifikacie produktov. Tato cast prace bude obsahovat aj popis UL certifikacie
produktov. V praktickej ¢asti prace je cielom spracovat prehlad databazovych rieSeni a pristupov k sprave
technickej dokumentdcie, ndvrh databdzy UL certifikovanych komponentov pre modelovy rad strojov
u konkrétneho vyrobcu strojov, tiez je potrebné definovat struktiru Udajov (komponent, UL ¢islo, certifikat,
platnost, pouZitie v strojoch). Prakticka ¢ast prace ma obsahovat navrh spésobu vyhladavania a exportu dat
pre konkrétne zakazky, aj ukdzkovy vystup dokumentacie pre jednu modelovu zakazku.

19. Poskytovanie flexibility na strane spotreby

Veduci ZP: Ing. Filip Petrik

Anotacia:

Ulohou bakaldrskej prace je opisat koncept poskytovania flexibility na strane spotreby, jeho vyznam
pre energetické systémy a moZnosti vyuZitia v praxi. Student sa v praci zameria na technické a legislativne
aspekty UGcasti spotrebitelov na poskytovani flexibility. Dalej na zaklade ziskanych poznatkov $tudent uréi
potencial vybraného spotrebitela pre poskytovanie flexibility. Na zdver Student zhodnoti dosiahnuté
vysledky.

20. Metddy nahrady chybajucich ¢asovych vzoriek v datach spotreby elektrickej energie

Veduci ZP: Ing. Filip Petrik

Anotacia:

Ulohou bakaldrskej prace je opisat moznosti, akymi sa daju nahradit (interpolovat) chybajice data v ramci
¢asovych radov. Nasledne Student preskima nastroje v softvérovom prostredi Matlab, ktoré su pouzivané
pre interpoldciu chybajlcich vzoriek. Vybrané nastroje nasledne aplikuje na data spotreby elektrickej
energie z redlnej prevadzky. V zdvere porovna a zhodnoti presnost jednotlivych metdd a odporudi
najvhodnejsiu metddu pre pouZitie v elektroenergetike.

21. Meranie na Zelezobetdnovej laboratérnej vzorke osadenej systémom diagnostiky kordzie

Veduci ZP: Ing. Jakub Krcho

Anotacia:

Praca vyuZziva existujucu laboratérnu vzorku osadent komerénym systémom nedestruktivnej diagnostiky
kordzie v Zelezobetdne. Na Uvod sa opiSe problematika jednosmernych bludnych pridov a konstrukcia
vzorky. Nasledne sa vytvori zoznam uskutocnitefnych merani na vzorke a ich prinos. Ako podklad sa pouZzije
praca, v rdmci ktorej bola Zelezobetdénova vzorka vyhotovena. Vybrané merania sa uskutocnia a vyhodnotia.

22. Moznosti merania merného odporu elektrolytov

Veduci ZP: Ing. Jakub Krcho

Anotdcia:

Praca sluzi ako reser$ dostupnych metodik pre meranie merného odporu nekovovych vodic¢ov (p6da,
betdn,...). Student zhrnie pouzivané metédy (Wennerova, Schlumbergerova,...) a preskiima aj laboratérne
a menej zndme metddy. Pri kazdej opiSe princip merania, potrebné pristroje a urci jej (ne)vyhody. Na zaver
vykona jednoduché meranie s vybranymi metddami a porovna vysledky (napr. na vzorke pody, cementovej
zmesi, prip. inom vodivom roztoku).




23. Navrh mechanického 3D modelu vonkajsej elektrickej stanice VVN na prezentacné tcely

Veduci ZP: Ing. Maridan Tomasov, PhD.

Anotacia:

Uvod a teoreticka &ast predstavi problematiku elektrickych stanic, ich rozdelenie, ucel, prevadzka a
jednotlivé komponenty, ktoré su sucastou elektrickej stanice. Na zaklade prehladu sa vyberie vhodny typ
vonkajsej elektrickej stanice, tak aby dostatocne reprezentoval princip elektrickych stanic a ich fungovanie.
Prakticka Cast pozostava z navrhu vybranej elektrickej stanice v zmensenej mierke z ohladom na praktickd
realizaciu modelu. Sucastou bude aj navrh pohyblivych komponentov stanice, ktoré si zachovaju svoju
funk¢énost aj v zmensenej mierke. Vysledkom bude dizajnovo uceleny navrh modelu elektrickej stanice spolu
s technickou dokumentaciou, slUZiaci ako zaklad pre vytvorenie modelu napr. pomocou 3D tlace.

24. Identifikacia simulacnych parametrov batérii na zaklade nameranych udajov

Veduci ZP: Ing. Maridan Tomasov, PhD.

Anotacia:

Na Uvod prace sa pripravi kratky prehlad v praxi najpouzivanejsich typov batérii a ich vlastnosti. Hlavnym
prinosom teoretickej ¢asti prace bude ale prehlad ré6znych typov modelov batérii a batériovych systémov
so zameranim na ich parametre a extrakciu tychto parametrov z nameranych uUdajov a charakteristik.
Nasledne sa vypracuju metédy pouzitelné na rozne datasety pre viaceré typy batérii. Po vybere vhodného
programového prostredia sa tymito metéddami ziskané parametre overia na implementovanom simulaénom
modely. Zdverom sa navrhnutd metodoldgia zhodnoti z praktického hladiska.

25. Navrh a realizacia funkénej vzorky demonstratora vyroby elektrickej energie

Veduci ZP: Ing. Lukas Gorel, PhD.

Anotdcia:

Cielom prace je modifikovat existujici demonstrator tak, aby bolo moZné riadit budenie synchrénneho
generatora a snimat fazové napatia a prudy. Praca ma teoreticky aj prakticky charakter, kedZe zahina
tvorbu simulacného modelu a Upravu existujuceho hardvéru tak, aby bol schopny detegovat vsetky
potrebné spatné vazby. Vysledny demonstrator bude po dokonceni sluzZit ako funkénd vzorka vyuzitelna
vo vyucbovom procese.

26. Navrh demonstraéného panelu s menicom

Veduci ZP: Ing. Lubos Struharfansky, PhD.

Anotacia:

Cielom préce je navrhnut a zostrojit demonstracny panel v dizajne panelov uz realizovanych na katedre,
ktory umozni rozbeh a riadenie striedavych motorov pomocou menic¢a. Na realizciu panelu sa pouZiju
dostupné ovladacie prvky a komerény meni¢. Panel bude kompaktnych rozmerov s vlastnym napajanim
za dodrzania vsetkych technickych a bezpecénostnych predpisov. Suéastou prace bude aj ndvod na jeho
pouZivanie s podrobnejSim vysvetlenim funkcionality. Zapojenie panelov bude overené s readlnym
asynchrénnym motorom.

27. Dielektricka charakterizacia eco-friendly 2K polyuretanov

Veduci ZP: prof. Ing. Jozef Kddelcik, PhD.

Anotdcia:

Praca je zamerand na Studium dvojkomponentnych (2K) polyuretanovych materidlov s doérazom
na zlepsSenie ich technickych a environmentélnych vlastnosti pre pouZitie v elektrotechnickom priemysle.
Sucastou prace je prehladova stadia a zakladny prieskum trhu zamerany na alifatické diizokyanaty a
polyizokyanaty, ktoré predstavuju MDI-free alternativy k bezne pouzivanym aromatickym diizokyanatom,
pri ktorych existuje podozrenie na moziné zdravotné rizikd. Experimentédlna éast prace sa sustreduje
na meranie a charakterizaciu dielektrickych vlastnosti vybranych vzoriek s r6znymi aditivami.

28. Vplyv udrZatelnych plniv na vybrané vlastnosti polyuretanovych izolaénych hmot

Veduci ZP: Ing. Stefan Hardon, PhD.

Anotacia:

Bakalarska praca sa zameriava na zakladné experimentalne posudenie vplyvu udrzatelnych bio-povodnych
alebo organickych plniv na vybrané vlastnosti polyuretanovych izolatnych hmoét. Ako polymérna matrica
budu pouZité dvojkomponentné zalievacie systémy urcené pre elektrotechnické aplikacie.




29. Vplyv rozmerov nanodastic na tepelnu vodivost polyuretanovych kompozitov

Veduci ZP: Ing. Marian Janek, PhD.

Anotacia:

Praca sa zaobera technolégiou pripravy kompozitnych materidlov na bdze polyuretdanu. Cielene sa
zameriava na proces odlievania vzoriek s primesou nanocastic dvoch réznych rozmerov. Ulohou je zvladnut
proces miesania, odlievania a nasledného merania fyzikalnych vlastnosti so zameranim na tepelnt vodivost.

30. Softvérovy systém pre zber, spracovanie a vizualizaciu dat z inteligentného trenazéra

Veduci ZP: Ing. Tomds Podusel

Anotdcia:

Praca sa zaobera navrhom a implementdciou softvérového systému inteligentného trenazéra. Cielom prace
je vytvorit komplexné rieSenie umozfiujice zber prevadzkovych a biometrickych dat podas jazdy
na trenazéri, ich spracovanie a vizualizaciu v redlnom case. Riadiacim prvkom systému je platforma
Raspberry Pi, ktora zabezpecuje komunikaciu so senzormi, zobrazovacou jednotkou a mobilnou aplikaciou
prostrednictvom bezdrétovej komunikacie Bluetooth. Doraz je kladeny na ndvrh softvérovej architektury,
pouzivatelské rozhranie a spolahlivy prenos dat.

31. Navrh a realizacia hardvérového riesenia inteligentného trenazéra

Veduci ZP: Ing. Tomas Podusel

Anotdcia:

Praca je zamerand na navrh a realizaciu hardvérovych ¢asti inteligentného trenazéra. Hlavnym ciefom prace
je vyvoj rekuperacného systému umoznujiceho spatné ziskavanie energie, produkovanej jazdcom alebo
testovanym zariadenim a jej vyuZzitie na nabijanie akumuldtorov prostrednictvom BMS (Battery Managment
System). Sucastou riesenia je aj navrh multifunkéného ovladacieho prvku umiestneného pri riadidlach
trenazéra a mechanizmu zataZovania predného kolesa. Praca sa sustreduje na navrh vykonovej elektroniky,
senzorickych prvkov a mechanickej konstrukcie.

32. Smart BBQ — systém monitorovania a riadenia teploty

Veduci ZP: Ing. Tomas Podusel

Anotacia:

Praca sa zaoberd navrhom a realizaciou inteligentného systému na monitorovanie a reguldciu teploty
pri grilovani. Zariadenie bude vyuzivat teplotné snimace na meranie teploty vnutri grilu aj v pripravovanom
pokrme a zobrazovat namerané hodnoty na displeji. Riadiacou platformou bude mikrokontrolér Arduino,
ktory zabezpedi spracovanie Udajov a regulaciu teploty pomocou ventilatora. Stcastou prace bude vyber
vhodnych senzorov, navrh elektronického zapojenia, mechanicka konstrukcia zariadenia a experimentdlne
overenie jeho funkénosti v realnych podmienkach.

33. VySetrovanie momentu zotrvacnosti komponentov sustrojenstva

Veduci ZP: Ing. Lubos Struharnansky, PhD.

Anotdcia:

Cielom prace je urcit momenty zotrvacnosti jednotlivych komponentov meraného sustrojenstva pomocou
roznych metdd. Stanovenie momentov zotrvacnosti bude realizované experimentdlnym meranim,
vypoctom, vyuzitim softvéru pre 3D modelovanie a vyhladanim udajov v katalégoch vyrobcov. Praca sa
dalej zameriava na porovnanie jednotlivych metdd z hladiska presnosti a na analyzu moznych zdrojov chyb.

34. Riadenie synchrénneho motora s budiacim vinutim

Veduci ZP: Ing. Lukas Gorel, PhD.

Anotdcia:

ZavereCna prdca sa zameriava na ndvrh a overenie riadenia synchrénneho motora s budiacim vinutim. Jej
cielom je vytvorit simulaény model riadenia, ktory umozni analyzovat spravanie pridovej a otackovej
regulacnej slucéky. Sucastou prace je aj uprava SF striedaca s cielom jeho modifikacie pre riadenie
synchronneho motora s budiacim vinutim. Na zdklade vysledkov simuldcie je navrhnuté riadenie
implementované na funkénu vzorku.




35. Navrh merania a riadenia parametrov technologickej komory s riadenym priudenim

Veduci ZP: Ing. Pavel Lehocky, PhD.

Anotacia:

Bakalarska praca sa zameriava na ndvrh merania a riadenia technologickej komory s riadenym priddenim
tak, aby bolo mozné nastavit poZzadované podmienky a udrzat ich pocas celej prevadzky. Navrhnuté riesenie
sleduje parametre, ktoré rozhoduju o priebehu procesu: teplotu v komore, teplotu v mieste generovania
dymu, relativnu vlhkost, prietok/pridenie média, tah (tlakovy rozdiel) a intenzitu zadymenia. Na zaklade
tychto merani riadiaca jednotka ovlada ventilator, regulaéné klapky privodu a odtahu a podla pouzitej
koncepcie aj vykon ohrevu alebo davkovanie materidlu pre tvorbu dymu. Riadenie je rozdelené do rezimov
spustenie, nahrievanie, stabilizacia a ukonéenie, pricom je doplnené o reakcie na slaby tah, poruchu
snimacov, zastavenie ventiladtora a prekrocenie teploty. Vystupom je koncepcny ndvrh meraco-riadiaceho
systému vratane vyberu snimacov, akénych ¢lenov, blokovej schémy, schémy zapojenia a popisu riadiacej
logiky.




