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ZAKLADNE TEZY NA STATNE SKUSKY V STUDIJNOM PROGRAME 1. stupiia
ELEKTROTECHNIKA
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Vykonové tranzistory P-BJT, P-MOS, IGBT. Usporiadanie Struktury vykonového bipoldrneho
a princip ¢innosti. Poruchové mechanizmy. Operac¢né oblasti, statické charakteristiky
a dynamické vlastnosti. Paralelné radenie a Darlingtonové zapojenie. (Vykonova elektronika)

Statické vykonové menice. Rozdelenie, aplikacné oblasti. (Vykonové polovodic¢ové systémy)

Stavova analyza VPS. Chovanie a analyza vykonovych polovodi¢ovych meni¢ov (VPM)
v stavovom priestore, linearizované VPS systémy. (Vykonové polovodicové systémy)

Dimenzovanie elektrickych pohonov. Typy zataZovych diagramov Sx, oteplenie, metddy
vypoctu. (Elektrické pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov s jednosmernymi motormi (spdsoby riadenia,
regulacné struktury, charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov s asynchrénnym a synchrénnym motorom (spésoby
riadenia, regula¢né Struktury, charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zosilnovace elektrického signéalu s tranzistorom, funkcia zosilfiovac¢a, zdkladné zapojenie
zosiliovaca s unipoldrnym a bipoldrnym tranzistorom, charakteristické parametre
zosiliovaca. (Elektronika 1)

Operacné zosilnovace aich aplikacie, zdkladné vlastnosti operaéného zosiliiovaca, invertujice
a neinvertujuce zapojenie s operacnym zosilhovacom, pristrojovy zosilhova¢, analégovy
kompardator napatia. (Elektronika 1)

Logické obvody s bipolarnymi a unipolarnymi tranzistormi, logicky ¢len TTL, MOS a CMOS
logické cleny, parametre logickych obvodov, vytvaranie zlozitejSich logickych obvodov.
(Elektronika 1)

Prenosova funkcia systému a jej vlastnosti, obrazovy a frekvencény prenos dynamického
systému, vyuZitie prenosovej funkcie, charakteristiky systému v ¢asovej a frekvenénej oblasti
(prechodové charakteristika, impulznéd charakteristika, frekvencné charakteristiky). (Tedria
automatického riadenia)

Transformatory, zdkladné pojmy, princip ¢innosti, konstrukcia. Indukované napéatie. Nahradnd
schéma a féazorovy diagram pre dvojvinutové a trojvinutové transformatory a ur€ovanie ich
parametrov. (Elektrické stroje 1)

Chod naprdzdno transforméatora, fézorovy diagram, vplyv nelinearity B-H na tvar
magnetizacného prudu. Meranie napréazdno a jeho ucel. (Elektrické stroje 1)

Chod nakratko transformatora. Pomerné veli¢iny, napatie nakratko. Meranie nakratko a jeho
ucel. (Elektrické stroje 1)

Zatazovanie transformatorov, Ubytok napéatia, vonkajSia charakteristika, straty
v transformétore a jeho Ucinnost'v zavislosti od zatazenia. (Elektrické stroje 1)

Paralelny chod transformatorov a jeho podmienky. (Elektrické stroje 1)

Prechodové stavy transformétora. Pripdjanie transformatora v stave naprazdno na siet
a nahle skraty. (Elektrické stroje 1)
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Charakteristiky jednosmernych elektrickych strojov v motorickom a generdtorickom rezime.
(Elektrické stroje 1)

Rovnica jazdy vlaku, trakéné odpory, druhy, velkosti pasivnych mernych trakénych odporov po,
ps, pr. Simulacia jazdy vlaku. Odpor a merny odpor zo zotrvac¢nosti, vplyv rotujucich hmét,
pohybova energia vlaku, energetické straty pri rozjazde pre rézne typy regulécie trakéného
vykonu. (Uvod do elektrickej trakcie)

Urcéovanie redukovanych momentov zotrvaénosti pri rotacnom pohybe a prepoéty pri
translacnom pohybe, brzdné a hnacie momenty pri uvazeni Uc¢innosti prevodu. (Elektrické
pohony 1)

Vozidla s viac sp6sobmi napdjania, hybridné vozidla, akumulatorové vozidla. Zakladné
vlastnosti akumulatorov energie, spolupraca zdrojov energie. (Uvod do elektrickej trakcie)

Tepelnd problematika elektrickych strojov, oteplovanie a ochladzovanie, zakladna tepelna
rovnica, definicia strat v strojoch ako zdrojov tepla. (Elektrické stroje 1)

Jednosmerny motor s cudzim budenim, jednosmerny sériovy motor, dynamicky opis, brzdenie
a moznosti regulacie otacok. (Elektrické stroje + Uvod do el. trakcie)

Napdjanie jednosmernych pohonov, riadené usmernovace, dvojkvadrantové
a Stvorkvadrantové impulzové menice. (Elektrické pohony + Uvod do el. trakcie)

Zakladné typy regulatorov, metédy navrhu parametrov reguldtorov, stabilita regulacného
obvodu. (Elektrické pohony 2)

Princip ¢innosti, ndhradné schéma asynchrénneho motora (ASM), fazorovy diagram, zakladné
vztahy pre prudy, vykony a momenty. Tok vykonov, straty a uc¢innost' ASM. (Elektrické stroje
2)

Asynchrénny motor (ASM) - mozZnosti regulacie uhlovej rychlosti ASM, rozbeh a brzdenie
asynchrénnych motorov, jednofazové asynchrénne motory. Prevddzka 3-fdzového ASM na
jednofazovej sieti. (Elektrické stroje 2)

Riadenie rychlosti asynchronneho motora, priklady zakladnych regula¢nych schém (riadenie
v otvorenej a v uzavretej slucke, skaldrne vs. vektorové riadenie). (Elektrické pohony 1)
Synchrénne stroje, konstrukéné usporiadanie, princip ¢innosti, pouzitie. Fdzorovy diagram,
nahradna schéma, charakteristiky. Meranie na synchrénnom generdtore v samostatnom
chode. Vonkajsia charakteristika. (Elektrické stroje 2)

Striedavé zdroje energie, asynchrénny generdtor na tvrdej sieti a v samostatnom chode,
fazovanie synchrénneho generatora na siet, spolupraca so sietou, V-krivky. Regulacia ¢inného
a jalového vykonu. (Elektrické stroje 2)

Riadenie uhlovej rychlosti synchrénnych motorov, vektorové riadenie synchrénnych motorov.
(Elektrické pohony 1)



