Témy diplomovych prac pre akademicky rok 2023/2024 pre Studijny program Vykonové
elektronické systémy — 3pecializacia ELEKTRICKE POHONY A TRAKCIA

EPaTO1.

Navrh menica pre riadenie krokového motora

DP

Veduci zaverecnej prace: Ing. Vladimir Vavrus, PhD.

Anotacia: Cielom prdce je navrhnut a zostrojit vykonovy menic¢ pre riadenie krokového motora. Menic¢ bude
umoznovat riadit rychlost otdcania réznych typov krokovych motorov s napdtim na fdzu aZ do hodnoty 50V a s
prudom 10A. Riadiaci algoritmus by mal umozriovat zmenu spinacej logiky (unipoldrna/bipoldrna) a taktieZ reZzim
mikrokrokovania. K ovladaniu menica bude sluZit PC aplikdcia, kde bude mozZné nastavovat rézne parametre
riadenia krokového motora. Funkcnost menica sa overi s redlnym motorom.

EPaTO2.

Navrh menica pre 32b vyvojové platformy

DP

Veduci zaverecnej prace: Ing. Vladimir Vavrus, PhD.

Anotacia: Cielom prdce je ndvrh vykonového 3f menica pre riadenie striedavych elektrickych motorov. Vykonovad
Cast bude nadimenzovand na napdjacie napdtie 3x400V a trvaly vystupny prud menica bude 20A. Menic sa bude
riadit niektorou z vybranych riadiacich demonstracnych suprav spolocnosti NXP. Menic¢ bude obsahovat aj funkcie
merania vystupnych parametrov napdtia a prudu. SW meni¢a bude umozriovat riadenie najbeZnejsich
elektrickych motorov v otvorenej ako aj uzavretej rychlostnej/polohovej sluc¢ke. K oviddaniu menic¢a bude sluzit
PC aplikdcia, kde bude mozZné nastavovat rézne parametre riadenia motorov. Funkcnost menica sa overi s
redlnym motorom.

EPaTO3.

Vytvorenie FEM modelov motorov pre vyukové tcely

DP

Veduci zaverecnej prace: Ing. Vladimir Vavrus, PhD.

Konzultant zaverecnej prace: Ing. Michal Stano

Anotacia: Cielom prdce je vytvorit subor 3D FEM modelov najbezZnejsich tocivych elektrickych motorov. KazZdy
FEM model bude umoznovat vizualizdciu vnutornych dejov v motore s vystupmi v podobe animdcii. Modely budu
realistické, teda budu to modely redlnych motorov nachddzajicich sa na katedre. Ku kazdému modelu bude
vytvorend sprava s objasnenim vlastnosti modelu s naznacenim, ako je mozné vypocitat parametre motora pre
potreby matematického modelu. Tdto sprdava bude vytvorend aj v elektronickej podobe s animdciami spravania
sa motora. Modeli sa budu pouZivat vo vyukovom procese na objasriovanie principov fungovania jednotlivych
typov elektrickych tocivych strojov.

EPaTO4.

Navrh algortitmu riadenia pohonu ndpravy sttazného auti¢ka NXP Cup bez snimada rychlosti.

DP

Veduci zaverecnej prace: doc. Ing. Pavol Makys, PhD.

Anotacia: Ciefom prdce je vytvorit podporny algoritmus riadenia ndpravy sutaZného auticka s vyuZitim
bezsnimacovych algoritmov pre dany typ pohonu.

EPaTO5.

Riadenie trakéného alternatora s permanentnymi magnetmi

DP

Vedtci zaverecnej prace: Ing. Matéj Pacha, PhD.

Konzultant zaverecnej prace: Ing. Rastislav Havrila, PhD.

Anotacia: Prdca sa zaoberd vektorovym riadenim synchronneho generdtora s permanentnymi magnetmi
pouZitého ako trakcny alterndtor hybridného rushia. Trakcny alterndtor je pohariany spalovacim motorom, pricom
riadenou veli¢inou je vystupné napdtie a vykon pri meniacich sa otdckach spalovacieho motora. Prdaca bude
realizovand na fyzikdlnom modeli v spojeni s dynamometrom a s ndhradnou zdtaZou. Prdca je vedend firmou
Ineltech a bude sluZit ako Studia pre riadenie na redlnom rusni.




