Témy bakalarskych prac pre akademicky rok 2023/2024 pre Studijny program
elektrotechnika — Specializacia ELEKTRICKE POHONY A TRAKCIA

EPaTO1.

Navrh riadiaceho SW pre riadenie pohonu posuvu drétu MIG/MAG zvaracky

BP

Veduci zaverecnej prace: doc. Ing. Pavol Makys, PhD.

Konzultant zaverecnej prace: Ing. Vladimir Vavrus, PhD.

Anotacia: Ciefom prdce je navrhnut riadiaci softvér pre poloautomaticky zvdraci zdroj MIG/MAG. SW
pozostdva z riadenia rychlosti jednosmerného motora pri procese zvdrania, podla nastaveni ovlddacich
prvkov. Okrem riadenia rychlosti motora musi SW umoZziiovat riadit cely proces zvdrania (okrem
nastavenia zvdracieho prudu a napdtia), teda riadenie ovlddania zvdracieho zdroja a procesu zvdrania
na zdklade nastaveni ovladacich prvkov. PouZity riadiaci MCU je z rodiny DSP procesorov firmy NXP
MC56F83xxx. Funkcionalita riadiaceho SW bude overend v redlnom zvdracom poloautomate
MIG/MAG.

EPaTO2.

Navrh elektronického obvodu pre pripojenie 1f alebo 3f transformatora ku napajacej sieti

BP

Veduici zaverecnej prace: Ing. Pavel Lehocky, PhD.

Konzultant zaverecnej prace: Ing. Vladimir Vavrus, PhD.

Anotacia: Cielom prdce je navrhnut a zostrojit demonstracny panel/elektronické zariadene, ktoré
umozni automatické pripojenie jednofdzového alebo trojfdzového transformdtora ku napdjacej sieti.
Navrhnuté zariadenie umozZni uZivatelovi nastavit fdzovy uhol pripojenia (okamih pripojenia)
transformatora k sieti. Tym sa bude simulovat priaznivy resp. nepriaznivy okamih pripojenia TR ku sieti.
Zariadenie méZe obsahovat aj meracie suciastky na meranie napdtia a prudu s prispésobovacimi
obvodmi s vystupom BNC na pripojenie osciloskopu. Sucastou zariadenia bude aj ndvod na obsluhu s
podrobnejsim vysvetlenim funkcionality. Funkcia zariadenia bude overend s redlnym transformdtorom.

EPaTO3.

Vylep3enie laboratérnych pripravkov na analyzu VA-charakteristiky elektrického obluka a vypinacej
charakteristiky istiacich prvkov

BP

Veduici zaverecnej prace: Ing. Pavel Lehocky, PhD.

Anotacia: Cielom prdce je posudenie vlastnosti na KEEP existujucich a na vyucbu pouZivanych
laboratornych pristrojov urcenych na analyzu VA charakteristik elektrického obluka a vypinacich
charakteristik istiacich prvkov. Na zdklade prvotného posudenia definovat nedostatky uvedenych
zariadeni. Navrhnut riesenia, ktoré eliminuju zistené nedostatky. Navrhnuté vylepSenia implementovat
do existujucich zariadeni, alebo navrhnut a zostrojit nové meracie laboratdrne zariadenie , ktoré budu
splriat vietky poZiadavky na definované merania.

EPaTO04.

Vytvorenie metodik merania modernych tocivych elektrickych strojov

BP

Vedtici zaverecnej prace: Ing. Pavel Lehocky, PhD.

Anotacia: Cielom prdce je vytvorenie laboratdrnych postupov, ktoré suvisia s meranim modernych
tocivych elektrickych strojov (BLDC, SMPM...). Tieto meracie postupy musia byt navrhnuté v sulade s
technickymi normami s cielom implementdcie do vyucbového procesu. Praca musi obsahovat ndvody
na merania vybranych konkrétnych strojov s realizovanymi meraniami na tychto elektrickych strojoch.




EPaTO5.

Navrh suboru merani pre demonstracny pripravok ku predmetu Elektrické pohony

BP

Veduici zaverecnej prace: doc. Ing. Pavol Makys, PhD.

Anotacia: Cielom prdce je navrhnut a odskusat priklady merani na demonstrdtore obsahujicom
spinacie, istiace a ovladacie prvky sluZiace k oviddaniu logiky zapinania elektrickych pohonov. Priklady
méZu obsahovat oviddanie jednosmernych aj striedavych pohonov, dopinené o réznu funkcionalitu,
napr. zniZenie zaberového prudu, reverzdciu, postupnd zmena otdcok atd. Prdca bude obsahovat aj
stubor merani a vzorovych protokolov potvrdzujicich spravnu cinnost navrhnutych a realizovanych
zapojeni.

EPaTO6.

Navrh riadiaceho algoritmu pre sutazné auticko NXP cup

BP

Veduci zaverecnej prace: doc. Ing. Pavol Makys, PhD.

Anotacia: Cielom prdce je navrhnut a implementovat algoritmus riadenia zdvodného auticka pre
specidlnu disciplinu v ramci sutaZe NXP cup. Autor prdce taktieZ méZe upravit existujuci podvozok
auticka s DC motormi o potrebny hardvér, nutny na absolvovanie vybranej discipliny v ramci sutaZe.
Samozrejmostou je aktivna ucast v time a zucastnenie sa kvalifikdcie do sutaZe.

EPaTO7.

Meranie parametrov jednosmerného dynamometra

BP

Veduci zaverecnej prace: Ing. Lubos Struharinansky, PhD.

Anotacia: Cielom prdce je vykonat podrobné meranie jednosmernych dyndm ZB 09 a ich vzdjomné
porovnanie. Vykonaju sa merania naprdzdno, nakrdtko, pri zataZeni s roznymi hodnotami napdjania.
Z nameranych hodnét sa vypocitaju parametre motora a vytvori sa siet nameranych charakteristik.
Merania sa vykonaju podla prislusnych platnych noriem. Sucastou prdce bude vytvorenie podrobnej
spravy s priebehmi, ktoré budu sluzit ako dokumentdcia k danému dynamometru.

EPaTO08.

Vyuzitie r6znych metdd pre vytvorenie metodiky ndavrhu transformdatora

BP

Veduici zaverecnej prace: Ing. Pavel Lehocky, PhD.

Konzultant zaverecnej prace: prof. Ing. Pavol Rafajdus, PhD.

Anotacia: Bakaldrska prdca bude zamerand na vyuZitie réznych metdd (analytické, numerické,
experimentdlne) pri ndvrhu jednofdzového a trojfdzového transformdtora. Tdto prdca bude potom
sluzit ako ucebny materidl pri ndvrhoch transformdtorov. Bude v nej vyuZitd aj metoda konecnych
prvkov pri verifikdcii niektorych parametrov.

EPaTO9.

Vytvorenie metodiky navrhu vysokofrekvenéného transformatora

BP

Veduci zaverecnej prace: Ing. Vladimir Vavrus, PhD.

Konzultant zaverecnej prace: prof. Ing. Pavol Rafajdus, PhD.

Anotacia: Bakaldrska prdca bude zamerand na vyuZitie réznych metdd (analytické, numerické,
experimentdlne) pri ndvrhu vysokofrekvencného transformdtora. Tdto prdca bude potom sluzZit ako
ucebny materidl pri navrhoch vysokofrekvencnych transformdtorov.




EPaT10.

Navrh elektrického pohonu pre tekuté latky s réznou viskozitou a zataZzou

BP

Veduci zaverecnej prace: prof. Ing. Pavol Rafajdus, PhD.

Konzultant zaverecnej prace: Ing. Pavel Lehocky, PhD.

Anotacia: V bakaldrskej prdci bude navrhnuty elektricky pohon, ktory méZe byt napdjany z réznych
zdrojov napitia, aby splrial podmienky a zataZenie pre kvapaliny s réznou viskozitou.

EPaT11.

Navrh testovacieho stendu pre riadiace dosky vykonovych menicov

BP

Veduci zaverecnej prace: Ing. Matéj Pacha, PhD.

Konzultant zaverecnej prace: Ing. Tomas Radocani, PhD.

Anotacia: Cielom prdce je navrhnut testovaci stand pre kusové skusky riadiacich dosiek vykonovych
menicov, s pomocou ktorého sa otestuje funkcnost vstupno-vystupnych pinov, analégovych vstupov,
zdkladnych ochrdn a komunikacnych liniek. Vystup prdce bude realizovany v spoluprdci s firmou
Ineltech a uvedeny do prevadzky.

EPaT12.

Navrh testovacieho pripravku pre testovanie kabeldZe

BP

Veduci zaverecnej prace: Ing. Matéj Pacha, PhD.

Konzultant zaverecnej prace: Ing. Tomas Radocani, PhD.

Anotacia: Vystupom prdce bude testovaci pripravok pre testovanie kabeldZe pri vyrobe vykonovych
menicov s cielom zvysit kvalitu vyroby a zrychlenie procesu kontroly. Pripravok otestuje sprdvnost
zapojenia podla zadanej konfigurdcie. Stucastou prdce bude aj predpis pre konfigurdciu a testovanie.
Prdca bude realizovand v spoluprdci s firmou Ineltech a zavedend vo vyrobe.

EPaT13.

Navrh a vytvorenie ovladacieho systému pre dynamometer pomocou PLC Siemens

BP

Vedtici zaverecnej prace: Ing. Pavel Lehocky, PhD.

Anotacia: Prdce je zamerand na vytvorenie riadiaceho a vizualizacného softvéru, pomocou ktorého sa
bude ovlddat a riadit dynamometer v laboratériu elektrickych strojov. Uvedené riadenie bude
realizované pomocou programovacieho logického kontroléra znacky SIEMENS rady S-1500 doplnené
o vizualizacny display s funkciou touch panelu. Cely riadiaci a ovliddaci systém bude naprogramovany v
prostredi TIA portdl.

EPaT14.

Implementacia dialkového merania a ovlddania na dynamometer

BP

Veduici zaverecnej prace: Ing. Pavel Lehocky, PhD.

Anotacia: Cielom prdce je vyuZit riadiaci hardvér existujuceho dynamometra v laboratdriu elektrickych
strojov tak, aby bolo mozné realizovat merania na elektrickych strojoch dialkovo (online). Splnenie ciela
spociva vo vytvoreni komunikacného rozhranie v prostredi TIA portdl, ktoré prostrednictvom
internetového spojenia umozni oviddat a suc¢asne merat na danom dynamometri pri dodrZani vsetkych
bezpecnostnych predpisov.




EPaT15.

Navrh a realizacia komunikacnej siete IndustrialEthernet v laboratériu elektrickych strojov

BP

Veduici zaverecnej prace: Ing. Pavel Lehocky, PhD.

Anotacia: Prdca je zamerand na ndvrh komunikacnej siete v laboratdriu elektrickych strojov a to tak,
aby boli respektované priemyselné Standardy. Cielom je vytvorit navrh komunikacnej siete LAN a WLAN
s definovanim hardvérovych komponentov. Uvedend siet navzdjom prepoji jednotlivé meracie
stanovistia nielen medzi sebou, ale aj na urovni zdroja, ak¢ného a meracieho c¢lena, pricom v uvedenej
sieti musia byt integrované aj edukacné hardvérové ndstroje. Zdverecnd cast prdce zahrna realizdciu
navrhnutej komunikacnej siete v laboratdriu elektrickych strojov.

EPaT16.

Navrh demonstracného panelu pre prifazovanie laboratérneho generatora ku elektricke;j sieti

BP

Veduci zaverecnej prace: Ing. Vladimir Vavrus, PhD.

Konzultant zaverecnej prace: Ing. Pavel Lehocky, PhD.

Anotacia: Cielom prdce je navrhnut a zostrojit demonstracné panely, ktoré umozZnia poloautomatické
pripojenie trojfdzového generdtora ku napdjacej sieti. Na realizdciu prvého panelu sa pouZiju postupy
klasického fdzovania generdtora ku sieti a na druhy panel sa pouZiju najmodernejsie elektronické
komponenty k tomuto ucelu skonstruované (synchronoskop). Panely budu kompaktnych rozmerov s
vlastnym napdjanim za dodrZania vsetkych technickych a bezpecnostnych predpisov. Sucastou panelov
bude aj ndvod na ich pouZivanie s podrobnejsim vysvetlenim funkcionality. Zapojenie panelov bude
overené s redlnym synchronnym generdtorom.

EPaT17.

Analyza vplyvu tlaku v pneumatikach a zataZenia vozidla na celkovi brzdnu drahu

BP

Veduci zaverecnej prace: doc. PaedDr. Peter Hockicko, PhD.

Anotdcia:

Cielom prdce bude zosnimanie brzdnej drdhy automobilu pomocou XLmetra pri réznych tlakoch
vzduchu v pneumatikdch a pri zmene zataZenia vozidla pri vybranych rychlostiach. Ndsledne budu
ziskané udaje spracovdvané, vyhodnocovand a budu porovndvané dizky brzdnych dréh v zdvislosti od
zmenenych podmienok. Sucasne s meranim bude vytvdrany videozdznam, ktory ndsledne bude
spracovdvany v programe Tracker. Udaje brzdnych drdh ziskané z merani pomocou XLmetra a
programu Tracker budu vzdjomne porovndvané. Na zdklade ziskanych poznatkov bude vytvoreny
model, na zéklade ktorého bude mozné vypocitat dizku brzdnej dréhy pri zmene vonkajsich podmienok.



